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The system for analysis of both the front and reverse of a document 
contain images on both sides comprises two photodetection modules 
(11,10). Each of them is designed to analyse an image along an analysis 
line (12,13) which is arranged to be adjacent to the processing surface 
(9). A drive system comprising pairs of rollers (6,7,8) is provided to 
ensure the movement of the documents past the photodetection modules. 

The two photodetection modules are intended to scan the images on 
the front and reverse of the document as it passes through. The results 
of these scans are recorded in two working memories in order to 
composes front and reverse images of the document. These may then be 
transmitted in turn in order to send the document by facsimile 
transmission, without need to feed it through the transmitting machine 
twice. 

ADVANTAGE - Provides double sided fax document transmission. 
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DISPOSITIF D'ANALYSE D'IMAGE RECTO VERSO. 



_ DIspositif d'analyse d'Image recto verso d'un docu- 
ment presentant une image au recto et une Image au verso, 
comprenant deux modules de photodetection (11,10) des- 
tines chacun a analyser une image le long d'une ligne 
d'analyse (12, 13), disposes de partet d'autre d'une surface 
d'entrainement (9) contenant les deux lignes d'analyse (12, 
13), et des moyens (7, 8) d'entrainement du document le 
long de la surface d'entrainement (9) , les deux lignes d'ana- 
lyse (12, 1 3) etant destinees a balayer I'image recto et I'lma- 
ge verso respectivement, par entralnement du document le 
long de la surface d'entrainement (9) . 

L'invention s'applique bien aux tetecopieurs. 
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DISPOSITIF D'ANALYSE D'IMAGE RECTO VERSO 

L'invention concerne un dispositif d'analyse d'image pour 
t616copieur, photocopieur, analysevir d'image ou autres machines de 
5 bureau. 

Plus particuli^rement, Tinvention concerne xm dispositif 
d'analyse d'image pouvant analyser les images au recto et au verso 
d'un doaament. 

10 , 
Un tel dispositif comprend g^n^ralement une rampe de 

photod6tection, de type CIS (Contact Image Sensor) par exemple, et 
un systdme d'entrainement du document k analyser destin^ non 
sevdement k assurer le balayage d'analyse des images, mais aussi k 
15 retoumer le document pour la deuxidme des deux analyses recto et 
verso. 

La n6cessite de retoumer la feuille complique et rend 
encombrante la structure du dispositif d'analyse. Du fait de cet 
20 inconvenient, les t616copieurs, notamment les t616copieurs portables, 
ne disposent pas d'un m6canisme de retoumement. 

L'invention vise k pallier cet inconvenient. 

2s A cet effet, l'invention concerne un dispositif d'analyse 

d'image recto verso d'un document presentant une image au recto et 
une image au verso, comprenant deux modules de photod^tection 
destines chacun k analyser une image le long d'une ligne d'analyse, 
disposes de part et d'autre d'une surface d'entrainement contenant les 

30 deux lignes d'analyse, et des moyens d'entrainement du document le 
long de la surface d'entrainement, les deux Ugnes d'analyse etant 
destinees k balayer Timage recto et I'iniage verso respectivement, par 
entrainement du document le long de la surface d'entrainement. 
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Grace a rinvention, le document est analyst des deux c6t6s 
recto et verso en continu, 

5 Avantageusement, les deux lignes d'analyse sont leg^rement 

d6cal6es Tune de Tautre dans le sens de balayage, afin de balayer de 
fa(;on sensiblement conconrdtante les images recto et verso, 
respectivement. 

10 Grace k cela, le positionnement du document k analyser le 

long de la surface d'entrainement est plus facile k r^aliser. 

Avantageusement encore, des moyens de positionnement du 
document le long de la surface d'entrainement 6tant pr^vus au droit 
15 des lignes d'analyse, lesdits moyens de positionnement font office de 
r6f6rence de blanc. 

L'invention sera mieux comprise a I'aide de la description 
sxiivante d*une forme de realisation particuli^re du dispositif d'analyse 
20 d'image recto verso en r6f6rence au dessin annexe, sur lequel : 

- la figure 1 repr6sente une vue de c6t6 sch6matique du 
dispositif d'analyse recto verso, selon la forme de realisation 
particulifere ; et 

- la figure 2 repr§sente un schema bloc fonctionnel du 
25 dispositif. 

Le dispositif d*analyse d'image repr^sente sur les figures 1 et 
2 est int6gr6 dans un telecopieur. 

30 La demanderesse entend toutefois ne pas limiter la portee de 

sa demande k cette exemple particulier, mais au contraire I'etendre k 
toute machine de bureau k analyseur d'image. 
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Par souci de clart6, seuls les 616ments du t6l6copieur relatifs k 
I'analyse d'image seront d^crits, le t6l6copieur comprenant 6galement 
des 6l6ments pour la restitution de t616copie. 

Le tel^copieur est destine k analyser des images afin de les 
6mettre par t6l6copie. Notamment, dans le cas d'une feuille 
supportant une image au recto et une image au verso, le t616copieur 
peut analyser les deux images et 6mettre deux t616copies 
correspondantes. 

Le t^lecopieur comprend un chargeur de documents, en 
l'esp6ce des feuilles supports, non repr6sent6, un dispositif 2 d'analyse 
d'image recto verso, un dispositif 3 d'^laboration de t616copies k 
6mettre, un dispositif 4 d'^mission de tel^copie, une interface homme- 
1 5 machine 1 et un microprocesseur de commande 5. 

Le chargeur de documents est monte sur le telecopieur k 
I'ext^rieur de celui-ci, afin d'etre accessible k un utilisateur qui peut y 
placer une ou plusieurs feuilles supportant des informations k 
20 transmettre par t^lecopie. Le chargeur communique avec le dispositif 
d'analyse d'image 2 par I'interm^diaire d'un syst&me de chargement 6 
k galets entratneurs. 

Le chargeur presente un fond de reception sur lequel est 
25 indiqu6 un sens de chargement des feuilles supports. Selon 
Vindication, dans le cas d'une analyse recto verso, il faut tourner 
I'image k ta-ansmetti-e en premier par tel^copie ici vers le fond du 
chargeur. Dans le cas d'une analyse classique d'une image port6e par 
I'un seul des deux c6t6s d'une feuille support, I'image k transmetbre 
30 par telecopie doit &ti-e tournee vers le fond du chargeur. Par definition, 
I'image toum^e vers le fond du chargeur est I'image recto. 

Le dispositif d'analyse 2 comprend deux syst^mes 7, 8 
comportant ici des rouleaux entraineurs d'enfaralnement de la feuille k 
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analyser, le long d'une surface d'entrainement 9, en Tesp^ce un plan 
d*entrainement. Deux rampes de photodetection 10, 11, en Tesp^ce des 
capteurs CIS (Contact Image Sensor), sont disposees entre les deux 
syst^mes d'entrainement 7, 8. Les rampes CIS 11, 10 sont destinies k 
5 analyser, par balayage, respectivement les deux images recto et verso 
le long de deux lignes d'analyse, indiqu6es par des fldches 13, 12 sur la 
figure 1. 

Les deux rampes de photodetection 10, 11 sont dispos6es de 
10 part et d'autre du plan d'entrainement 9, et au voisinage imm^diat de 
celui-ci, les deux lignes d'analyse 12, 13 ^tant contenues dans le plan 
d'entrainement 9. En outre, les deux lignes d'analyse 12, 13 sont 
parall^les entre elles et decal6es Tune de Tautre dans le sens de 
balayage. 

15 

Une languette d'appui 14, 15 est plac^e en face de chaque 
rampe 10, 11, de Tautre c6t6 du plan d'entrainement 9. 

Chaque languette d'appui 14, 15 est destinee k positionner 
20 des zones successives d'image k analyser le long de la ligne d'analyse 
12, 13 de la rampe correspondante 10, 11. Les deux languettes d'appui 
14, 15 sont de couleur blanche afin de constituer une reference de 
blanc pour les capteurs CIS 10, 11. 

25 Un capteur de position 16, destine a detecter la feuille 

support, est dispose au voisinage du plan d'entrainement 9 entre le 
syst^me d'entrainement 7 et la rampe de photodetection 11 plac§e en 
premier dans le sens de balayage. 

30 Le dispositif d'61aboration de telecopies k 6mettre va 

maintenant §tre decrit. 

Le dispositif d'^laboration de t616copie comprend deux 
m6moires de travail 17, 18 respectivement relives aux deux rampes 
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CIS 10> 11. Chaque m§moire 17, 18 est destin^e k contenir les portions 
d'image successivement analys§es le long de la Ugne d'analyse de la 
rampe associ6e 10, 11. 

5 Un bloc de gestion 19 est connects aux deux m^moires de 

travail 17, 18, et ^ deux memoires de tel^copie 20, 21 respectivement 
associ6es aux deux rampes de photod6tection 10, 11. 

Le bloc de gestion 19 est destin6 k ^laborer les t6l6copies 
10 correspondant aux images analys§es par les deux rampes de 
photod6tection 10, 11 k partir des portions d'image analys^es et k 
stocker les t6l§copies dans les memoires de telecopie 20, 21 
correspondantes. 

15 L'interface homme-machine 1 comprend un clavier pourvu 

d'une touche de chargement 22 destin^e k d6clencher le chargement 
des feuilles supports contenues dans le chargeur, et de deux touches 
de selection 23, 24 destinies k s^lectionner, respectivement, soit une 
analyse classique de I'un seul des deux cotes recto et verso de la feuiUe 

20 support, soit une analyse recto verso des deux cot^s recto et verso de 
la fexiille support. 

Le dispositif d'^mission de telecopie comprend un emetteur 
de t616copies 25 reli^ k un reseau de communication 100, en I'esp&ce le 

25 r6seau de telecommunication commute (RTC), et un selecteur 
d'^mission 26 relie en entree aux deux memoires de telecopie 20, 21 et 
en sortie k I'^metteur 25. Le selecteur d'emission 26 est destin6 k 
s6lectionner la t616copie, de I'une des deux memoires de t6l6copie 20, 
21, k emettre, et notamment k 6tablir un ordre d'6nussion de telecopie, 

30 dans le cas d'lme analyse recto verso. 

Enfin, le microprocesseur 5, reli6 de faqon classique k 
Vinterface homme-machine 1, au systfeme de chargement de document 
6, au dispositif d'analyse 2, au dispositif d'6laboration du t6l6copie 3, 
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et au dispositif d*6mission de tel^copie 4, est destine a controler le 
fonctionnement du t6l6copieur. 

Apr^s la description structurelle du telecopieur h analyse 
5 recto verso, son fonctionnement va maintenant etre decrit. 

Afin de transmettre par t6l^copie k un telecopieur distant, via 
le r^seau RTC 100, les images recto et verso support^es par une feuille 
support, I'utilisateur du telecopieur place la feuille support dans le 
10 chargeur, en orientant la face recto de la feuille vers le fond du 
chargeur, puis appuie sur la touche 24 de selection d'analyse recto 
verso. Sous la commande de la touche de chargement 22, la feuille 
support est entrain^e vers le dispositif d'analyse 2, par les rouleaux de 
chargement 6. 

IS 

Les deux rampes de photodetection 10, 11 sont 
simultan^ment mises en fonctionnement, sous la commande du 
capteur de position 16 d^tectant la feuille k son entr6e dans le 
dispositif d'analyse 2. 

20 

Dans le dispositif d'analyse 2, la feuille support est entrain^e 
dans le plan d'entrainement 9 en translation perpendiculairement aux 
deux lignes d'analyse 12, 13, par les deux syst&mes d'entrainement 7, 
8. 

25 

La rampe de photodetection 11 placee en premier dans le 
sens de deplacement de la feuille support, et I'autre rampe 10, placee 
en second, analysent respectivement les deux images recto et verso, de 
faq:on sensiblement concomitante, le long des deux lignes d'analyse 13, 
30 12. Le balayage des deux images est ainsi assur6 par I'entrainement en 
deplacement de la feuille support dans le plan d'entrainement 9. 

Chaque memoire de travail 18, 17, reliee a I'une des deux 
rampes de photodetection 11, 10, enregistre, sous forme de donnees. 
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les portions d'image successivement analys^es le long de la Hgne 
d'analyse 13, 12 par la rampe correspondante 11, 10. 

Le bloc de gestion 19 61abore les t^l6copies ^ 6mettre 
5 correspondant respectivement aux images recto et verso analys6es, k 
partir des portions d'image analys6es en stockant les contenus 
successifs de chaque m^moire de travail 18, 17 dans la m6moire de 
t616copie 21, 20 associ6e. 

0 Du fait du decalage spatial entire les deux lignes d'analyse 13, 

12 et du d^clenchement simultane de I'analyse des deux rampes 11, 10, 
la rampe 10 placee en second commence a analyser I'image au verso 
avec un decalage temporel par rapport au d^but d'analyse de I'lmage 
recto par la rampe 11 placee en premier. Ce decalage temporel 

15 depend du decalage spatial entre les deux lignes d'analyse 13, 12 et de 
la Vitesse d'entiainement V de la feuille support. 

Afin de prendre en compte ce decalage temporel, le bloc de 
gestion 19 ne commence k stocker, le contenu de la m^moire de tiravail 
20 17 associes ^ la rampe 10 plac6e en second, dans la m^moire de 
t6l6copie correspondante 20 qu'apr^s une dur^e pr^d^termmee^ 
compter de I'instant de detection de la feuille par le capteur de 
position 16. 

25 De meme, les fins d'analyse respectives des deux images 

recto et verso par les deux rampes 10, 11 s'effectiient avec un d6calage 
temporel, sous la conr^mande du capteur de position 16. 

Les deux telecopies recto et verso, correspondant 
30 respectivement aux deux images recto et verso de la feuille support 
analys^e, 6tant stockees dans les deux memoires de t^l^copie 21, 20 
associ^es k la rampe placde en premier et k la rampe placee en second, 
respectivement, le s61ecteur de telecopies commande successivement 
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remission de la t^l^copie recto contenue dans la memoire 21, et 
remission de la t6l6copie verso contenue dans la memoire 20. 

Pour une transmission par telecopie classique, d'une seule 
5 image supportee par Tune seule des deux faces d'une feuille support, 
Tutilisateur place la feuille support dans le chargeur en orientant 
Timage k analyser vers le fond, et s61ectionne au clavier la touche 
d'analyse classique 23. 

JO Le t6l6copieur fonctionne dans ce cas comme un t§16copieur 

ordinaire en n'utilisant que la rampe de photodetection 11 plac6e en 
premier et les m^moires 18, 21 associees k cette rampe 11. La vitesse 
d'entrainement de la feuille 2V est dans ce cas multipli^e par deux par 
rapport k la vitesse V de I'analyse recto verso. 

75 

Dans la description qui vient d*etre faite, les deux rampes de 
photodetection 11, 10 sont plac^es de part et d'autre d'un plan 
d^entrainement 9. On pourrait egalement envisager une surface 
d'entrainement courbe, par exemple presentant une section en forme 
20 de U, les deux rampes etant voisines des deux branches du U 
respectivement. 
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T^FVFNDICATIONS 

1 - Dispositif d'analyse d'image recto verso d'nrx document 
pr6sentant une image au recto et une image au verso, comprenant 

5 deux modules de photodetection (11, 10) destines chacun ^ analyser 
une image le long d'une ligne d'analyse (12, 13), disposes de part et 
d'autre d'une surface d'entr^ement (9) contenant les deux lignes 
d'analyse (12, 13), et des moyens (7, 8) d'entrainement du document le 
long de la surface d'entrainement (9), les deux lignes d'analyse (12, 13) 

10 6tant destin6es a balayer I'image recto et I'image verso respectivement, 
par entrainement du document le long de la surface d'entrainement 

(9). 

2 - Dispositif d'analyse d'image selon la revendication 1, dans 
15 lequel les deux lignes d'analyse (12, 13) sont leg^rement d^calees I'une 

de I'autre dans le sens de balayage, afin de balayer de fagon 
sensiblement concomitante les images recto et verso, respectivement. 

3 - Dispositif d'analyse d'image selon I'une des 
20 revendications 1 et 2, dans lequel des moyens (15, 14) de 

positionnement du document le long de la surface d'entrainement (9) 
6tant pr6vus au-droit des lignes d'analyse (12, 13), lesdits moyens de 
positionnement (15, 14) font office de reference de blanc. 

25 4 - Dispositif d'analyse d'image selon Tune des 

revendications 1^3, dans lequel il est pr^vu deux m6moires de travail 
(17, 18) associees respectivement aux deux modules de photodetection 
(lo', 11), et des moyens de gestion (19) relics h deux memoires (20, 21) 
de 'stockage de t^^copie et agenc6s pour elaborer les deux telecopies 

30 correspondant respectivement aux iniages recto et verso analys6es, k 
partir du contenu des memoires de travail (17, 18). 

5 - Dispositif d'analyse d'image selon la revendication 4, dans 
lequel un capteur de position (16) etant pr^vu, les moyens de gestion 
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(19) sont agences pour elaborer sous la commande du capteur de 
position (16) les deux t^l^copies avec un decalage temporel dependant 
du decalage spatial entre les deux lignes d'analyse (12, 13) et de la 
Vitesse d'entrainement de la feuille support. 
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